Wddgo aglc

L L3 gSI1 S lan g Ioi<Sl ) palaf




Réservoir

Systéme de
remplissage

Environnement

Sécurité
des

P RN

FC5 Protection

FT2

dadal
1 6| bostel s s g pasayy ouigall psle | Bl
(2008 4zalad) 5, gal)

:LJIA J L - e bl S
. Y e ?M\dﬂm;uﬁ___\?ﬂy&lueﬂiﬁw (B)os

C: NR46 Aaily <l s ol giSTl g

Situation d’évaluation 1 : Etude fo‘nctionnelle partielle. (10 pts)
Diagramme des interactions
2-  /Mpt

FT12 : capteur
potentiométrique.

: AP, logique
cabiee.

Chaine fonctionnelie du systéme de remplissage du réservoir

/ 6 pts

Signalisation sur Pupitre

v

Liaison directe

Réseau ONE

Eau dans le
puits s

Eau dans le 5
réservoir |
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Signal aux bornes de
RCharge

Niveau de tension
correspondant a h=H
Collecteur (Q3)

Niveau de tension
correspondant &
h=9H/10
Collecteur (Q4)

Niveau de tension
correspondant &
h=6H/10
Collecteur (Q2)

Niveau de tension
correspondant a

=H/10
Collecteur (Q1)
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Situation d’évaluation 5 Traitement de I'information : (10 pts)

1. Compléter la partie relative au programme principal

(5 pts)
ETIQUETTE | MNEMONIQUE COMMENTAIRE

DEBUT ; PROGRAMME PRINCIPAL
BTFSS PORTAZ : TESTER SI L'ORDRE DE REMPLISSAGE EST DONNE
GOTO ARRET_POMPE - SINON SAUTER A ARRET_POMPE
CALL DEMARRAGE ; S OUY APPELER LE SOUS-PROGRAMME DE DEMARRAGE DF LA POMPE

APPEL_IRRIGATION CALL IRRIGATION : APPELER LE SOUS-PROGRAMME D'IRRIGATION
GOTO DEBLT ; REPRENDRE DES LE DEBUT

2. Donner l'organigramme de la partie ‘IRRIGATION',
(5 pts)
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fermer Mélpdrovanne Byt de drairage
fermer Pélectrovanne Byl Ony
awpdir le contacteur du surgresseur

ouvrir félactrovanne Bvi de dranage

fermer Mélechroeanne By2

Uy ke contacieur du surpreoteyr
(HB4=1, RES=RBE=D)

fermer {electrovanne Byl de drainage
auvry 'électroyanng
fermer s contacteur du surmreaseur

(FBE4={ REE=R
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Situation d’évaluation 6 :
Etude mécanique de la pompe “surpresseur’’. (20 pts)
Téache 1 : étude fonctionnelle (6pts)
11 (2pts)
La roue 37 et le corps 1.
2 (2pts)
Repére Nom d'élément Roéle
26 Roulement a bille & contact oblique Réaliser la liaison pivot
30 joint etanchéité
39 bouchon Evacuation d’eau résiduelle
13 Ecrou & h Arrét en translation de la bague
G 6 ENEgees intérieur du roulement.
k- (2pts)

L'accouplement élastique permet de résoudre les défauts d’alignement entre I'arbre moteur
et 'arbre récepteur :

- Ecart axial

- Ecart radial

- Ecart angulaire

- Ecart rotationnel.

Tache 2 : étude graphique (14pts)

1: (5pts)
32 1+15+18 37
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2:  (2pts)
Al Al
Ja
15 14 (17| 18
3:  (7pts)
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